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ООО «Научно-производственное предприятие «ТИК»

Марии Загуменных ул., 14а, Пермь г., Россия, 614067

телефон (342) 214-75-75 эл. почта tik@perm.ru
сайт https://tik.perm.ru


Опросный лист для заказа
Аппаратуры TIK-PLC
(контроллеры TIK-PLC с креплением на DIN-рейку)
Внимательно ознакомьтесь с содержимым опросного листа и поставьте  FORMCHECKBOX 
, где это необходимо, а также заполните поля контактной информации на последнем листе.
 FORMCHECKBOX 
 Контроллер TIK-PLC.112.11
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Назначение:

Регистрация сигналов от внешних датчиков с выходом 4-20 (0-20) мА, их обработка и передача информации во внешнюю систему телемеханики и управления
Основные параметры:
Тип входного сигнала  – 4-20 (0-20) мА x 1, дискретный вход («сухой контакт») x 1
Тип выходного сигнала  – 4-20 (0-20) мА x 1, RS-485 (Modbus RTU Slave) x 2, релейный выход x 2 (1 нормально замкнутый + 1 нормально разомкнутый)
Интерфейс – RS-485 (Modbus RTU Slave)

 FORMCHECKBOX 
 Контроллер TIK-PLC.121.11
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Назначение:

Регистрация сигналов от внешних датчиков с выходом IEPE, их обработка и передача информации во внешнюю систему телемеханики и управления

Основные параметры:
Тип входного сигнала  – IEPE x 1, дискретный вход («сухой контакт») x 1
Тип выходного сигнала  – 4-20 (0-20) мА x 1, RS-485 (Modbus RTU Slave) x 2, релейный выход x 2 (1 нормально замкнутый + 1 нормально разомкнутый)
Интерфейс - RS-485 (Modbus RTU Slave)
 FORMCHECKBOX 
 Контроллер TIK-PLC.481.11
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Назначение:

Регистрация сигналов от внешних датчиков с выходом 4-20 (0-20) мА / IEPE / RS-485, их обработка и передача информации во внешнюю систему телемеханики и управления

Основные параметры:
Тип входного сигнала  – 4-20 (0-20) мА x 1 , IEPE x 1, RS-485 (Modbus RTU Master) x 1, дискретный вход («сухой контакт») x 1
Тип выходного сигнала  –  4-20 (0-20) мА x 1, RS-485 (Modbus RTU Slave) x 2, релейный выход х 2 (1 нормально замкнутый + 1 нормально разомкнутый)
Интерфейс –  RS-485 (Modbus RTU Master / Slave)

 FORMCHECKBOX 
 Контроллер TIK-PLC.896.21

Внимание! Данный контроллер не является средством измерения!

Назначение:

Регистрация сигналов от внешних датчиков с цифровым интерфейсом RS-485, их обработка и передача информации во внешнюю систему телемеханики и управления, либо диагностическую систему
Основные параметры:
Тип входного сигнала  – RS-485 (Modbus RTU Master) x 6, дискретный вход («сухой контакт») х 4
Тип выходного сигнала  – Ethernet (спецификация OPC UA, Modbus TCP) х 2, релейный выход х 4 (2 группы нормально замкнутый + 2 группы нормально разомкнутый)
Интерфейс – RS-485 (Modbus RTU Master), Ethernet (OPC UA, Modbus TCP)
 FORMCHECKBOX 
 Контроллер TIK-PLC.991.11

Внимание! Данный контроллер не является средством измерения!

Назначение:

Регистрация сигналов от внешних датчиков с цифровым интерфейсом RS-485, их обработка и передача информации во внешнюю систему телемеханики и управления

Основные параметры:
Тип входного сигнала  –  RS-485 (Modbus RTU Master) x 1, дискретный вход («сухой контакт») x 1
Тип выходного сигнала  –  4-20 (0-20) мА x 1, RS-485 (Modbus RTU Slave) x 2, релейный выход х 2 (1 нормально замкнутый + 1 нормально разомкнутый)
Интерфейс – RS-485 (Modbus RTU Master / Slave) 
 Контактная информация
Плательщик       FORMTEXT 

     





ИНН 
Грузополучатель      




КПП      
Контактное лицо (ФИО)      
  


ОГРН      
Телефон/факс      




Юридический адрес 
Должность      

Заполненные опросные листы можно отправить по адресу tik@perm.ru
